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OPTIONALS DELLELETTROMANDRINO / ELECTROSPINDLE OPTIONS

@ Monltorugglotemperutura cuscinetti Misuratore di velocita “ Sensondl i
Temperature monitoring of bearings \ Speed monitoring w bration se

brazione ' '1 Encoder*
nsor ) @

*Lopzionale encoder comporta un aumento di 25mm rispetto alla quota riportata nello schema
*When the unit is with encoder the quote increases by 25 mm from the one represented in the plan

SPECIFICHE TECNICHE / TECHNICAL SPECIFICATIONS

ASSE B / B AXIS

TESTE BIROTATIVE / BIROTARY UNITS

*Sono disponibili altre marche di motorizzazioni a richiesta
*Other engine brands are available on demand

ASSE C / C AXIS

Servomotore / Servomotor Yaskawa® Yaskawa®
Potenza servomotore / Servomotor power 0,4 kW 0,4 kW
Assoluto Assoluto

Encoder servomotore / Servomotor encoder

Absolute 20 Bit

Absolute 20 Bit

Riduttore / Gearbox

Harmonic Drive

Harmonic Drive

Coppia max continua / Max. continuous torque 320 Nm 320 Nm
Coppia di picco / Peak torque 570 Nm 570 Nm
Max rotazione asse / Max axis rotation +185° +320°
Freni meccanici / Mechanical blocking of axes No No
Velocita posizionamento max / Max. positioning speed 7.000°/ 7000°/’
Velocitd di lavoro max / Max operating speed 4.000°/ 4.000°/
Precisione di posizionamento assi / Axis positioning accuracy 1 arcmin 1 arcmin
Peso / Weight 55 kg

ELETTROMANDRINI DISPONIBILI / AVAILABLE ELECTROSPINDLES

QX-210/12 24 63F NC

QX-28.5/12 24 63F NC
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HIGH SPEED

SPECIFICHE TECNICHE / TECHNICAL SPECIFICATIONS

TESTE BIROTATIVE / BIROTARY UNITS

*Sono disponibili altre marche di motorizzazioni a richiesta

*Other engine brands are available on demand

ASSE B / B AXIS

ASSE C / C AXIS

Servomotore / Servomotor Yaskawa® Yaskawa®
Potenza servomotore / Servomotor power 0,4 kW 0,4 kW
Assoluto Assoluto

Encoder servomotore / Servomotor encoder

Absolute 20 Bit

Absolute 20 Bit

Riduttore / Gearbox

Harmonic Drive

Harmonic Drive

Coppia max continua / Max. continuous torque 320 Nm 320 Nm
Coppia di picco / Peak torque 570 Nm 570 Nm
Max rotazione asse / Max axis rotation +185° +320°
Freni meccanici / Mechanical blocking of axes No No
Velocita posizionamento max / Max. positioning speed 7.000°/ 7000°/’
Velocitd di lavoro max / Max operating speed 4.000°/ 4.000°/
Precisione di posizionamento assi / Axis positioning accuracy 1 arcmin 1 arcmin
AVAILABLE WITH
Peso / Weight 55 kg

ELETTROMANDRINI DISPONIBILI / AVAILABLE ELECTROSPINDLES

QX-2 8/15 36 40E NC QX-28/15 40 32E NC
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OPTIONALS DELI’ELETTROMANDRINO / ELECTROSPINDLE OPTIONS
i:l@ Monitoraggio temperatura cuscinetti ’@] Misuratore di velocita “ Sensori di vibrazione M Encoder*
Temperature monitoring of bearings \ >peed monitoring w Vibration sensor ) @

*Lopzionale encoder comporta un aumento di 25mm rispetto alla quota riportata nello schema
*When the unit is with encoder the quote increases by 25 mm from the one represented in the plan 9

=== POTENZA / POWER S1(KW) === COPPIA / TORQUE S1(NM) = = POTENZA / POWER S650% (KW) e e COPPIA/TORQUE S650% (NM)
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OPTIONALS DELLELETTROMANDRINO / ELECTROSPINDLE OPTIONS
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SPECIFICHE TECNICHE / TECHNICAL SPECIFICATIONS

TESTE BIROTATIVE / BIROTARY UNITS

*Sono disponibili altre marche di motorizzazioni a richiesta
*Other engine brands are available on demand

ASSE B / B AXIS ASSE C / C AXIS

Servomotore / Servomotor Yaskawa® Yaskawa®
Potenza servomotore / Servomotor power 0,4 kW 0,4 kW
Assoluto Assoluto

Encoder servomotore / Servomotor encoder

Absolute 20 Bit Absolute 20 Bit

Riduttore / Gearbox

Harmonic Drive Harmonic Drive

Coppia max continua / Max. continuous torque 320 Nm 320 Nm
Coppia di picco / Peak torque 570 Nm 570 Nm
Max rotazione asse / Max axis rotation +185° +320°
Freni meccanici / Mechanical blocking of axes No Si Yes
Velocita posizionamento max / Max. positioning speed 7.000°/ 7000°/’
Velocitd di lavoro max / Max operating speed 4.000°/ 4.000°/
Precisione di posizionamento assi / Axis positioning accuracy 1 arcmin 1 arcmin
Peso / Weight 100 kg

PX-210/7 24 63F NC
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ELETTROMANDRINI DISPONIBILI / AVAILABLE ELECTROSPINDLES

PX-212/12 24 63F NC
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HITECO TESTE BIROTATIVE / BIROTARY UNITS

SERIE RBIT SPECIFICHE TECNICHE / TECHNICAL SPECIFICATIONS S e e e
ORBITAL H ASSE B / B AXIS ASSE C / C AXIS
Servomotore / Servomotor Yaskawa® Yaskawa®
Potenza servomotore / Servomotor power 0,75 kW 0,85 kW
Assolut Assolut
Encoder servomotore / Servomotor encoder AZZZEQ 20 Bit AZZ\E‘[Z 20 Bit
Riduttore / Gearbox Sumitomo Harmonic Drive
Coppia max continua / Max. continuous torque 320 Nm 670 Nm
Coppia di picco / Peak torque 740 Nm 980 Nm
Max rotazione asse / Max axis rotation +185° +320°
Freni meccanici / Mechanical blocking of axes Si Yes Si Yes
Velocita posizionamento max / Max. positioning speed 10.000°/¢ 11.500°/"
Velocitd di lavoro max / Max operating speed 4.500°/" 5.500°/"
Precisione di posizionamento assi / Axis positioning accuracy 1 arcmin 1 arcmin
AVAILABLE WITH
Peso / Weight 140 kg
ELETTROMANDRINI DISPONIBILI / AVAILABLE ELECTROSPINDLES
PX-210/7 24 63F NC PX-215/12 24 63F NC
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OPTIONALS DELLELETTROMANDRINO / ELECTROSPINDLE OPTIONS
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